Anvendelse

Kinetrol digitale positioner holder en vilkarlig aktuatorstilling fra 0-90° eller 180° (ekstra)
via styresignalet 4-20 mA. Den kompakte sammenbygning af positioner og aktuator, med
interne luftveje, er derfor en robust og driftsikker enhed.

A

Egenskaber

Positioner type EL er digital og har "Auto-tune" funktion. Ved set-up finder den selv sine
0 og 100% mekaniske indstillinger fra aktuatoren og tilpasser styresignalet efter disse
indstillinger. Styresignalet omsaettes gennem en A/D mikroprocessor, der herefter sam-
menligner stillingssignalet fra det interne feedback potentiometer. Via et enkelt trykknap-
system veelges split-range — forstaerkning (PGAIN) — deempning (DAMP) — og 10 forskel-

lige logaritmiske kurver.

Tekniske data

Hus.: Stabt zinklegering og epoxy lakeret (gul).
Teethedsklasse: IP 65/ NEMA 4X

Justering: Drgvleskruer for enkel deempning (rolig gang).
Trykluft: Min. 3.5 og max. 7 bar, ren-, tar-, og oliefri luft

(ISO 8571.1 class 3.4.4).

Tilslutning af luft:

1/8" indv. BSP RG (med internt grovfilter).

Indikator: Plastindikator med skala for ngjagtig og let aflaesning.
Styresignal: 4-20 mA (2-leder udfgrelse) min. 8 Vdc dog normalt 24Vdc.
Ngjagtighed: < 0,1 mA*

Hysterese: < 0,7% af span*

Gentagelsesngjagtighed:

< 0,7% af span®

Linearitetsafvigelse:

< 0,7% af span®

Laekageluft:

< 17 I/min ved 5,5 bar i stilstand.

Omgivelsestemperatur:

-20°C/+70°C.

Kabeltilslutning:

2 stk. M20 gevind (standard) eller 3-polet multistik (ekstra).

Veegt:

2,95 kg

*Veerdier gaeldende med EL positioner og aktuator sammenbygget.
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Tilslutning hovedluft
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@vrige dimensioner som NAMUR version M20 Indgang for
A DIN-stik (ek ISO: M20 ; ISO & DIN: G 1/8"
Limit Switch stik (ekstra) ANSI: 1/2" x 14 NPS ANSI: 1/4" NPT
Aktuator | Ekstra hgjde Ekstra vaegt
adapter adapter
12 15,0 mm 0,65 kg
14 18,0 mm 0,65 kg
Ekstra
Stillingssignal: 4-20 mA (2-leder udferelse) via 24 Vdc forsyning
Endestopkontakter: 2 stk. SPDT mikroswitch potentialefri, 250Vac 15A
Endestopkontakter: Induktive NAMUR 2-leder, PNP eller NPN
Indikator: Indikatortarn
Bestillingskode
Aktuator Aktuator funktion On/off tilbbagemelding DIN -Stik M = Med
indikatortarn
model
0 = Ingen aktuator 0 = Ingen kontakter 0 = M20 gevind
05-30 4 = Aktuator + EL ccw* 1 =2 x NAMUR induktive C = DIN stik 3-polet
(4 = metrisk) 7 = Aktuator + EL cw** 3=2xV3mek.LS
eks. 054 6 = 2 x 5-30 Vdc induktive
N =2 x 10-30 Vdc PNP induktive

000 0Q0e00o 00

Fjeder-/Positioner funktion Stillingstransmitter Namur VDI/VDE 3845
0 = Ingen fiederretur 4 = Kun 0 = Ingen (Kun les positioner)
2 = Fjederretur cw positioner ccw 1 = Transmitter o
3 = Fjederretur ccw 5 =Kun 0 = Kinetrol
. N = Namur
positioner cw

* Stigende mA signal drejer MOD uret
** Stigende mA signal drejer MED uret

Eksempler:
CCW EL pa 05 aktuator + Limit Switch + Indikatortarn: 054-404ELO0O00M
Selvsteendig positioner CCW EL med Namur: 000-040ELOOOON




